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static�double�Ipv,�Vpv,�Ppv;
static�double�Ppv_ant�=�0;
static�double�duty�=�0.41;
static�double�duty_ant�=�0;
static�double�step�=�0.002;
static�double�contador;
double�clock;
Ipv�=�in[0];
Vpv�=�in[1];
clock=0.0002*contador;
if�(t>clock)
{
 contador++;
 Ppv=Ipv*Vpv;
 if�(((Ppv-Ppv_ant)/(duty-duty_ant))>0)
 {
  duty_ant=duty;
  duty=duty+step;
 }
 else
 {
  duty_ant=duty;
  duty=duty-step;
 }
 Ppv_ant=Ppv;
 if(duty>0.6)
 {
  duty=0.6;
 }
 if(duty<0.33)
 {
  duty=0.33;
 }
}
out[0]=duty;



static�double�V,�I,�duty�=�0.4;
static�double�V_anterior,�I_anterior;
static�double�delta_V,�delta_I,�step;��������
static�double�contador,�clock�=�0;
clock=0.00025*contador;
if(t�>�clock)
{
V=in[0];
I=in[1];
delta_V�=�V�-�V_anterior;
delta_I�=�I�-�I_anterior;
step�=�0.001;
contador++;
 if�(delta_V�==�0)
  {
 ��if�(delta_I�==�0)
  � �{
  �� �V_anterior�=�V;
  ���� �I_anterior�=�I;
  ��}
 if�(delta_I�!=�0)
  {
 if�(delta_I�>�0)
  {
  duty�=�duty�-�step;
  }
 else
  {
  duty�=�duty�+�step;
  }�}�}
 if�(delta_V�!=�0)
  {
 if�((delta_I/delta_V)�==�-�I/V)
  {
  V_anterior�=�V;
  I_anterior�=�I;
  }
 if�((delta_I/delta_V)�!=�-�I/V)
  {
 if�((delta_I/delta_V)�>�-�I/V)
  {
  duty�=�duty�-�step;
  }
 else
  {
  duty�=�duty�+�step;
 



 }�}�}
 
 V_anterior�=�V;
 I_anterior�=�I;
 if�(duty�<�0.33)
  {
  duty�=�0.33;
  }
 if�(duty�>�0.6)
  {
  duty�=�0.6;
  }�
 out[0]=duty;
}



static�double�T,�Vpv;
static�double�Vmpp=0;
static�double�duty�=�0.41;
static�double�step�=�0.008;
static�double�contador;
double�clock;
Vpv�=�in[0];
T�=�in[1];
clock=0.000333*contador;
 if�(t>clock)
  {
  contador++;
  Vmpp=17.7-0.0922*(T-25);
 if�(Vpv>Vmpp)
  {
  duty=duty+step;
  }
 else
  {
  duty=duty-step;
  }
 if(duty>0.6)
  {
  duty=0.6;
  }
 if(duty<0.33)
  {
  duty=0.33;
 }}
 out[0]=duty;




